AUTO“PRO

BOX(“BMS

Systembeskrivning

Version 2.0
2009-03-23
Dok.id 1.10

Autopro Sverige AB sida 1 av 27 Systembeskrivning BOX 2.0.1.10.doc



Forord

Denna systembeskrivning dr avsedd att beskriva funktion och anvindning av Autopro's
brannarstyrning, BOX.

Samtliga exempel i manualen avser programversion 2.0.

Manualen &r uppdelad i tva delar, dels en handhavandeinstruktion, dels en funktionsbeskrivning.
Handhavande-delen som ligger forst i manualen &r 1 huvudsak avsedd for operatorer och
servicepersonal. All personal som handhar, underhéller och konfigurerar utrustningen skall ha
erforderlig utbildning och kunskap rérande de uppgifter som skall utforas.

Varningssymbol

Denna manual innehéller en varningssymbol med olika innehall som skall uppmirksammas.
Information som presenteras med varningssymbol enligt nedanstdende kan vara sékerhetskritisk och
skall l4sas och klargoras.

Varning
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Handhavande

Introduktion

BOX éar en PLC-baserad styrutrustning som &r avsedd att hantera brannare av olika typer och for
olika branslen. BOX ersitter programverk, eldningsautomater, reldlogik, larmpaneler och
regulatorer i traditionella styrutrustningar.

Allt handhavande av BOX sker fran en operatorspanel med touch-skidrm. Vid mandvrering racker
det med en létt beroring péd skidrmen for att aktivera dnskad funktion. For hart tryck mot displayen
kan orsaka skador.

I de fall BOX har anslutits till ett verordnat SCADA-system skall sdrskild information om
handhavandet inhdmtas fran leverantéren av SCADA-systemet.

BOX kan konfigureras for ett stort antal olika brannartyper och alternativa montage. Grafiska bilder
som visas 1 manualen kan darfor avvika mot den levererade utrustningen.
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Navigering

Huvudbild MANOVER

Mangverbilden for pannan presenteras som en sekvens enligt nedan.

Mandverknappar:
Reset vid tripp
Auto for start och stopp
Pégiende aktivitet presenteras i klartext sekvensens ldge fran extern signal.
16pt tid Manuell start/stopp.
tid fore larm Pausning av sekvensen.
\ \\ \ \\
| SEKWENS PANNA | STARTAR
PAGAENDE AKTIVITET 15 \BESET
| VADRING \L 19] s \1,
Overgéngsvillkor. - - ' ’720 TO
Alla skall indikera WERGANGSYILLKOR MAXTID S
gront for att g4 till [ [ PRMLUFTTRYCK START
nista steg ———t i | SEK LUFTTRYCK
K | VADRINGSLAGE STOPP
H | VADRING KLAR —7 .
PAUS
| | =1

Mintid — |

ESTA AKTIVITET
[

START BRANNARE |

Vintetid efter att — ‘

villkor &r uppfyllda ¥
/
T MEHOVER BRANNARE | REGLERING | #ERVICE | LARM ‘JI
Niésta aktivitet
Textfilt for senaste larmorsak Gron indikering vid uppfyllt villkor for autostart
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Huvudbild BRANNARE

Indikering av pagaende aktivitet for brannaren Invalda brénslen

Driftgrénser G4 till bréannarbild

Statuspresentator

Bréinnare invald

Pégaende aktivitet presenteras 16pande for respektive brannare.

Vid flerbrannarinstallationer har varje brannare sin egen statuspresentator.
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Huvudbild REGLERING

Har presenteras de regulatorer som finns inprogrammerade i1 systemet.

Staplar for aktivt borvirde (r6d), drviarde (gron) och utsignal (bla).

KAPAGITET 02 LUFTTRYCK

Driftvalsknappar:
Auto

Hand —— |

Internt BV —~—
Extrnt BV \

Slutborvirde —

== El=

Arvirde B[ 20% BY| 6kPa
I Av| 30% Av|  OkPa
Utsignal UT| 50 % UT| 45 %
- O rex ) Neml
Ga till detaljbild —] | E—

for regulator. -
MANOVER |

LARM & |

BRANNARE ||| FECLERINE SERVICE

Vid driftval AUTO kommer regulatorn att forsoka halla drvardet, (processvérdet), lika med
borvirdet, genom att fordndra utsignalen. Nér processen dr stoppad kommer utsignalen att forreglas
till opaverkat ldge och det aktiva borvirdet kommer att folja drvérdet.

Vid driftval HAND kommer utsignalen att lasas till aktuellt virde och kan sedan forédndras genom
inmatning av nytt véirde 1 utsignalsrutan. I detta driftval kommer det aktiva borvirdet att folja
arvirdet.

Vid driftval Intert BV matar operatdren in dnskat borvirde i rutan for slutborvérde.

Vid driftval Externt BV hidmtas slutborvérdet fran en annan funktion, t.ex. fran en kurvbildare eller
frén overordnat system.
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Huvudbild SERVICE

Val av instdllningsmenyer  Trendbilder Drifttider for olika brianslen
e :] hain
= v DRl TID

Grundinstallning Trend flammar Brannare 16.17 | h
Pulver 040 | h

Olja 15.81 | h
Tandlagen Trend |uft Glycerol 080 | s

Prov tandbrannare Trend 02 CO E tryck

Prov stalldon Trend bransle

Effelter

QZ2-trim

D2-kurva

MANOVER BRANNARE REGLERING SERVICE LARM ﬂ.

12:42:57 Jordfelsbrytare utldst

De olika instdllningsmenyerna omfattar féljande parametrar:

Main Information om mjukvaruversion hiardvarukonfigurering och licensnyckel.
Grundinstéllning Instéllning av antal brénnare, branslen och luftstilldon.

Prov stilldon Instédllning av vadringsldgen och provkorning av stélldon.

Tandlagen Instillning av tdndlagen.

Prov tindbrdannare = Provkdrning av tdndbrénnare. Kan utforas efter godkénd védring.

Effekter Instéllning av vadringsméngd min och max effekt samt max flode for varje
brénsle.

02-trim Instéllning av adaptiv O2 balansering mellan brinnare.

02-kurva Instéllning av O2-kurva.

Instéllningar skall utforas av kvalificerad personal
Felaktigt handhavande kan medfora allvarliga risker.
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Larmlista
Atkomlig via menyknappen "LARM”

Tillbaka till foregaende bild
Rulla uppa
Kvittera markerat larm

Larmlista Nytt larm visas med
blinkande symbol

* S 09-03-07 12:42:57 Jordfelsbrytare utlost

Textstorlek

Visning av larmtid

Rulla nedat

Visa alla larm Visa endast A-larm  Visa endast B-larm

Autopro Sverige AB sida 9 av 27 Systembeskrivning BOX 2.0.1.10.doc



Brannarbild

Aterstillning vid tripp Stilldonsldge Val av handldge for lastsignal

Manoverpanel
for motor visas

vid klickning

Aterga till huvudbild Status G4 till trimmning kvotkurvor.

I lage HAND kommer den enskilda brannaren att frikopplas frén lastregleringen och padraget kan
stdllas individuellt. Brénslebyte under drift kan endast utforas om lastldget ar under instélld
maxgrans for brianslebyte., Detta giller inte pa brénnare som ar avsedda for sameldning av olika
brénslen.
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Trimmning kvotkurvor

For att trimning skall kunna ske maste brdnnaren vara 1 drift pa aktuellt bransle. Nar trimlaget
aktiveras kommer brénnaren att frikopplas frén lastregleringen och ga till ndrmaste trimpunkt.

Det ar viktigt att vara uppmérksam pa pannans tryck/temp sa att eldningen inte avbryts pa grund av
for hogt virde under trimning. Om sé sker kommer instéllningen av det aktuella lastldget att atergé
till de viarden som géllde fore trimningen paborjades. Nér en lastpunkt har trimmats fardigt sparas
instéllningen genom tryck pa pil nedét for lastsignal. Brannaren gér da till nédsta lastpunkt.

De grona virdena anger berdknade riktvarden for brénsleflode och O2 utifrén instdllt max/minfléde
och maxeffekt samt O2-kurvan for aktuellt brénsle.

Brénsleﬂéde Riktvéirde letvarde

Panntryck oo e KVOTKURVA\GAS CC? 100 ppm5|D ”3
Faktor briinsle — 10 | FLODE | mah|_ 60 30 T %[ 00
10

Faktor luft w10 | 010 |02gain [000 |[000 |[000 |
Aktuell last » 7 770 400 400 400
LAST GAS LUFT 1 LUFT2 LUFT 3

O2-paverkan — | ;: 0 0.0 50 50 5.0
v, 10 100 100 | 100 | 100
Gron bock= > 20 200 214 | 150 | 170
: 30 30.0 200 | 200 | 200
Trimmad punkt 'I: 40 40.0 350 | 250 | 250
v, 50 450 300 | 200 | 300
60 60.0 350 | 250 | 350

2>
s 80 80.0 450 | 450 | 450
Aktuell trimpunkt | & 100 100.0 500 | 550 | 500

. TRIM
Aktivera ____—p»

trimmning

Frey ¥

O

4 Dpen X ACancel H ASave D *Next

/ |
Ga tillbaka  Hamta sparad kurva Brénnarbild Spara kurva Naésta brinsle
l_ =7
20 30.0 45.0 450 450
Trimmning pagér ,_'_J 100 ‘ ‘ 100.0 ‘ ‘ 50.0 ‘ 550 ‘ 50.0‘
1) T 1+ T 1+ €iOka punkt
il f \ 0 0 0 J 4 Minska punkt

A

/
Minska last  Oka last

Intrimningen skall utforas av kvalificerad personal och medféra CO-fri
forbranning 6ver hela lastomradet. Resultatet av intrimningen skall
dokumenteras och signeras.
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Detaljbild for regulator

Trendkurva for regulator

Slutborvirde
Arvirde
Utsignal

Driftvalsknappar:
Hand
Auto

Ga till regulatorbild.

Ga till parameterinstéllningar for regulator

Autopro Sverige AB sida 12 av 27 Systembeskrivning BOX 2.0.1.10.doc



Regulatorparametrar

Instéllning av mitomréade for processvirde Val av parameterstyrning till

KAPACITETSREGULATOR

MATOMRADE
Span | jO.Dl ’El

Zero 00| Parameterstyr. m
Kp T Td =
Parameter- 7on0-20% | 08| [ 9500/ [ 000 |
uppsittningar _ 50.40% 10| [ e000| [ 000
vid parameterstyrning M | | | | -50
Zon40-60% | 23| [ 4000| [ o000
zon60-40% | 23| [ 4000| [ 000] _
zon80-100%| 23| [ 4000| [ 000 25
) Altiva param. | D_Dl | U.OOl | U.UUl
Max regleravvikelse

klar

vid rampning Rampeteg, 020
Hystere 0.50 | Dadzon 0
BY

05
Grins for rampning
? bar Av| O0Obar UT| 20 %

Ater till foregdende bild D6dzon utsignal Slutbérvirde Arvirde Utsignal

Forstirkning (Kp) ~ Anges som en faktor till avvikelseforandringen, i procent av mitomradet.
Resultatet laggs till utsignalen.

Integreringstid (Ti)  Anges i sekunder och avser hur ofta den kvarstaende regleravvikelsens
utsignalspdverkan skall upprepas.

Derivereringstid (Ti) Anges i sekunder och avser hur linge en eventuell D-del skal vara aktiv.

D-delen édr som default avstangd.

Rampsteg Anger den maximala regleravvikelsen vid rampning. Rampning aktiveras nér
regulatorn gér dver i automatik. Anges i processvérdets ingenjorsenheter.

Hysteres Anger vid vilken avvikelse mot slutborvéirdet som rampningen skall avbrytas
och normal reglering skall pdborjas. Anges 1 processvardets ingenjorsenheter.

Do6dzon Anger hur stor regleravvikelse som skall tilldtas innan paverkan pa utsignalen
sker. Anges 1 processvirdets ingenjorsenheter.

Autopro Sverige AB sida 13 av 27 Systembeskrivning BOX 2.0.1.10.doc



Funktionsbeskrivning

Inledning

BOX iér ett helt mjukvarustyrd BMS, (Burner Management System) som baseras pd Siemens,

Distributed Safety och nidgon av foljande felsdkra CPU:er.

6ES7 151-7FA20-0ABO
6ES7 315-6FF01-0ABO
6ES7 315-2FH13-0AB0
6ES7 317-6FF03-0AB0
6ES7 317-2FK13-0AB0
6ES7 318-3FL00-0ABO
6ES7 416-2FN05-0AB0O
6ES7 416-3FR05-0AB0

128 Kbyte programminne
192 Kbyte programminne
256 Kbyte programminne
1024 Kbyte programminne
1024 Kbyte programminne
1400 Kbyte programminne
2,8 Mbyte programminne
5,6 Mbyte programminne

Version 2.0 baseras pa de TUV-godkinda funktionsbiblioteken Distributed Safety '(V1) och
Burner DS V1 2. For detaljerad information om dessa bibliotek, hianvisas till Siemens manualer.

BOX omfattar ocksa funktioner som inte erhalls med ovanstaende bibliotek. Dessa delar dr
framtagna av Autopro och utgdrs av lasta funktioner och funktionsblock for bade standard- och
failsafe-programmet. Funktionerna ar tillgdngliga genom biblioteken BOX V2 0 och

BOX F V2 0.

Programmering skall utforas av kvalificerad personal och verifieras enligt
IEC 61 511.
Felaktig programmering kan medfora allvarliga risker
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Pannsekvens

Pannsekvensen dr programmerad 1 standardprogramet och bestar huvudsakligen av ett
manoverblock,(SEQ_HEADER FB), som innefattar start/stopp, tripp stegtidsdvervakning och
operatorsdialog, samt stegblock,(STEP_FB) for att hantera 6vergangsvillkor och aktiviteter i
respektive steg. Utgangar for att styra objekt ar: P1=Ingéng till steget, N=Steget aktivt och
P0=Utgéng fran steget.

Stegblocken dr instanser ddr man anger identitet,kopplar in transitionsvillkor och matar in vilket
steg som skall exekveras hérnést.
Detta gor det mycket enkelt att utdka och anpassa sekvensen till varje enskild anlaggning.

==1
"FE_BR_
com",
SUM_ATLARM
BR1 =} DESO0
"SEQ_HEADER_FE"

"FS_BR1".
El_OPAT — ... —EN

"FS_ER1". "F_GEM_ M101.7 —{START
BZ_OPAT — coM".
% KRETS — M101. 7 =(}STOP
"FS_BR1".
B3_OPAT —| TRIP

7 = STARTSTEP
50 —|RUNSTEP

"OP_DATA MAXTIME X —#MAXTIME

DESLE SEQ".MATN — OF_DATA

"STEP_FE"

ACT STER|-, .
"STEF

e bl DATA™ .MATN — STEPDATA ENO|
15 — STEF_NO
17 —uEsTETE Normalt sekvensforlopp:
T I3 e Start panncirkulation
101 = STOPSTEP
Lo3 — TRIPETER » Start rokgasflakt
"FS_BE_ .
o » Start luftflaktar
L1_PZL_ER1 = TRl
TER * Vidring
LZ_PZL_ER1 —TRZ
"FS_BR_ M Start brannare

coM".
V_LAGE_BR1 —{TRZ .
o * Uppeldning
"F_GEM_
comt .

V_KLAR — TR4 . Drlft
.. —]res

* Nedlastning

.. —TRE

. —{TR7

* Stopp brinnare

. —rms
4 —|mo_orr_Tn ° Eftervadrlng

2 —|T_MIN

e Stopp luftfléktar

T ——T_MAX
Pli—#TEMP_P1

S i il *  Stopp rokgasflakt
npn —{EN_FORCE
PO s .
VSTED_ #TEHE_FD b Avsvalnlng
DATA" .MATN == STEP_DATA EHO (=

* Stopp panncirkulation
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Motorstyrning

Motorobjekten dr programmerade i standardprogrammet och anvénder funktionen PO_BIN OBJ
som styr och dvervakar ett bindrobjekt. Objektet har foljande driftsatt:

MANUAL. Operatoren styr objektet via kommandoord. Fel- och frigivningssignaler ar aktiva.

AUTO. Virdet pa ingdng AUTO styr objektet. Databiten ”A” 1 UDT:n é&r reserverad for denna
ingdng. Lamplig att anvidnda da objektet styrs fran sekvens. Fel- och frigivningssignaler dr aktiva.

TESTMODE. Undertrycker forreglings- och felsignaler. Galler i bAde MANUAL- och AUTO-
mode. Kan kombineras med SIMULATIONMODE.

SIMULATIONMODE. Driftsvar simuleras internt 1 byggstenen avhingigt utsignal. Géller 1 bade
MANUAL- och AUTO-mode. Kan kombineras med TESTMODE.

"PO_BIN_OBT"

& ... —EN
M3id.1—
"OF_DATA

"OP_DATA EIN" —03_DB

BR1". =1
INVALD — — g —OBT_NO
M35.0 — AUTO
n1r —ENAELE
" — FAULT

Mz4.Z —FE_ON

Autopro Sverige AB
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THIS —

FB_OFF

MON_TIME

Q=mz4.2

ENCQ|=
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Sékerhetskrets (Pannskydd)

Ar programmerad i failsafe-programmet i funktionen F_GEM_n. Sikerhetsvakterna lises in som
digital eller analog signal, startar en timer som &r individuellt satt f6r varje funktion och nér tiden
16pt ut sdtts en databit som trippar pannan och avger larm i operatdrspanelen. Trippen aterstélls av
operatoren med det TUV-godkinda funktionsblocket F ACK_OP. Aterstillningen exekveras innan
inldsningen av sdkerhetsvakterna.

Hetwork 41 : Title:

Inlasning av sékerhetsvakt, lag 02 <1%

CMP =|
#02_AT—IN1
& "F_TCON 02
100 — INZ — ZL_DE"
"F_TON"
"FO00Z4_ -
FAIGx15Eit ... —EN Q#TEME_B
_HART".
QBAD I 02 =} E——— L1 ET...
T#55 —FT ENCj—
Hetwork 42 : Title:
satt larm vid lag o2
"FS_GEM".
02_QZL

& 3
#TEMP_B

Hetwork 26 : Title:

Sakerhetskrets panna. Anslutning av sswtliga pannvakter

"ES_GEM".
C0O_0ZH —

"FH_GEM".
EXTERN_S_
KRETS —

"ES_GEM".
DOMIRTCE
PZH —|

"FS_GEM".
ELDSTTRYCK
_BZH—|

RS _GEM".
0Z_QZL — "ES_GEM".
S_ERETS
"FS_GEM". =
ROKGAS_TZH —|
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Hetwork 1: Title:

iterstéllningaekvens frén operatdrspansl

DEI0Z
"F_ACK
o
"E_GEM_
. —En OUT=COM" . RESET
@)"RESET @"RESET E
GEM" —n O GEM"
ENOH
Hetwork 32 ; Title: °

iterstallnlng av gemensarmma sakerhetswvakter

"FS_GEM".
& ©o_0ZH
"F_GEM_ R
oM™ . RESET —|

"FS_GEM".
EXTERN_3_
KRETS

{7 ]

"FS_GEM".
DCMTRYCE
PZH

S

"FS_GEM".
ELDSTTRYCK
PZH

[ "]

"FS_GEM".
ROKGAS_TZH

"FS_GEM".
0Z_QzZL
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Védring

Ar programmerad i failsafe-programmet i funktionen F_ GEM_n som skall exekveras i OB35 med
100 ms, cyklisk interrupt. Erfodrad védrings volym anges frdn operatérspanelen och kopieras till ett
felsiikert datablock via det TUV-godkiinda funktionsblocket F_ ACK_OP. Vid inmatning av max
effekt for respektive brinsle berdknas luftflodet for respektive bransle vid 70% last. Detta vérde
lases in felsdkert i viadringsprogramet och adderas till en accumulerad védringsvolym var tionde
programcykel om villkoren for vadring ar uppfyllda. Villkor f6r att vadring pagér ar:

Luftspjéll for brdnnaren dr i vadringslidge (>70% av maxlast)
Inget summalarm fran brannaren
Lufttrycksvakter indikerar uppnétt tryck

Védring ej genomford

Nar den accumulerade viadringsvolymen nér upp till erfoderlig vadringsvolym, sétts en felsdker
databit som indikerar vidring klar.

Denna databit mojliggor tindning av tindbrénnare och frigor briansleventilerna.

Databiten for vadring klar, nollstélls om nagon bransleventil far 6ppnaorder eller om ingen brénnare
kommit i drift inom 10 minuter.

Vidringsldgena skall stillas in motsvarande stélldonens ldge vid 75 % last.
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Tathetskontroll

Ar programmerad i failsafe-programmet i funktionen F BR n_n, , med det TUV-godkiinda
funktionsblocket F TIGHTN. Téthetskontroll utfors under vidring, pd samtliga brannare som har
gasformigt brénsle. Nér blocket har genomfort godkénd tithetskontroll sitts utgang TIGH OK, som
anvinds for att mojliggdra tdndning av tandbridnnare och frigora brinsleventilerna.

Hetwork 32 : Tathetskontroll

Evakueringsventilen har omwand logik d.v.s. den sténger vid spanning

DEESE
"F_TIGHTN"
- "FS_BRL".
—{EN E VENT—E VENT
"FS_GEM". "FS_BRL".
V_PAGAR —{ST_TT E FILL-E_FILL
#TEMP_P_ "PS_BRL".
MIN —{FMIN V1 N T—v1 ALARM
==1 HTEMP_FP_ "FS_BRL".
#B1_RUN — Max — FMAX Vi_N T—vi_ALARM
#BI_RUN — GAS_RUN "PS_BRL".
TIGHT
= FAIL Fl-ALARM
"FS_BRL".
B1_OPAT —| "FS_BRL".
TIGH OK=TIGHT OK
"FS_BRL".
BZ OPAT — GAS OPAT "FS BRL".
B ST_T1 PSf-sT T1 PS
#RESET — QUIT
"FS BRL".
"F5_BR1". 3T _T2_P3|-3T T2 PS
Tl P51 —T1 _F3
"FS BRL".
"FS_BRL™. ST_T FUEL—ST T FUEL
TZ_p51—T2_F3
QUIT ONp
"FS_BR1".
T FUEL1—T_FUEL "FS BRL".
ST TFAIL [ ST T FAIL
"FS_BRL™. P-p
T FAIL P1—TFAIL P
ENO|
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Tandning

Ar programmerad i failsafe-programmet i funktionen F_ BR_n_n, med det TUV-godkiinda
funktionsblocket F IGNTR. Maxtid for tindforloppet dr 3 minuter. Darefter blockeras tindning.

Wetwork 21 @ Tiwle:

Tardbrarmare |
ECl
“F3_EEL".
El_IGH_0H —
“F3_EEL". =
Ei_IGH_0H — —
"F_IGHTE_
-1 IE"
“FE_ERL". "F_IGHTR"
El_OFAT —
—
“F3_EEL".
EBi_ OPAT — — IGH_OH
(&~ TEST_
TE_ERL" = IGHI_0H
(@"TEST_
TE_BRL" = IGHT_OFF
HEESET — WIT
“F3_BERL".
S10_ALEER) - INT_FLUF
“F3_BEL".
MAIN_FLAME —f = IGH EEADL.
“FI_BRL".
“FI_ERL". == U_KLAE: = IGH_TEST |—IGH_TEST
IGR_FLAME —f —
“F3_BRL". IGH_ERGDL.
“FI_ERL". TIGHT_ 0K —f
T_MEDIZ_ “F3_BEL".
T —] S0)_romn T_MEDI&_
OFER_ [t
“F3_BERL".
IGH_FLAME — IEH_OF "FI_ERL".
TERANSE TRaFo_oUT
.. —{PE6_mm -
“F3_BEL".
"F3_ER1". IGH_OPAT | TGH_OFAT
w1 FUW_TF2IL — FUH_TFAIL
“FI_BRL". “F3_BEL".
El_OFPAT — DISFUF 1 GH_ALATH
"F3_BRL". "F3_BRL".
E&_0FAT — IGR_3T_
ST_TIMEL | p1pe1
“FI_BRL".
E2_OPAT — E_0F "FI_ERL".
IGR_3T_
"F3_ER1". 3T_TIME: TTME:
IGH_TIMEL me TIFEL
QUIT oM.
“F3_BERL".
IGH_TIME: — TIMEZ ERO|

Villkor fore tdndning ar:

Ingen flamma fran huvudflamvakt
Ingen flamma fran tdndflamvakt
Inget summalarm frdn brannaren
Védring genomford
Téthetskontroll OK

Brénnare ¢j 1 drift

Efter tindmediaventiler 6ppnat skall flamma indikeras inom 2 sekunder. Detta géller dven vid
provkdrning av tindbrénnaren.
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Brédannare

Ar programmerad i failsafe-programmet i funktionen F_ BR_n_n, med det TUV-godkiinda
funktionsblocket F GAS BU. Detta block anvinds for alla bréanslen utom vid oljelans med krav pa
renbldsning dé blocket F OIL BU anvénds i stéllet.

Hetweork 23 : Title:

Brinsle 1 |

“F3_ERL". “F_Ga3_BU"
?_KLAR —

"F3_ERL".
TICHT_ 0K —] S0_INTL

“F3_ERL".
ST ALAFH i

“F_REM_

5_KEETS = ST_IMIL

“F3_ERL" .
MATH_FLAME —]

“F3_ERL" .
11_PIL —f

“F3_ERL".
1_PaL —

“F3_ERL" .
FR_TZH =]

“F3_ERL".
F3_TZH =]

“F5_ERL". “F3_ERL" .
8TO L1 ER_F2L —]
ALAEM —
“T_REM_
“F3_ERL". row
STO LE_ 5_KFETS —f
ALATE —
“F3_ERL".
“F3_BRL". TAILSATE_
$TO L2 ALATH Y
ALAFE] m—f
“F3_ERL".
“F3_ERL". ST EL_
STO Ld_ ALAE Y
ALLTH —
“F3_ERL" .
“F3_ERL". DIFF_ALATH ~f
STOLLE_
ALaT — TROTED

(& gTanT_
BLERL" —

(BnsT2ET_
“F3_ERL"
T_KLAE: =]

“F3_ERL".
TIFHT_0K == 3TR_GEU

(BsTaRT_
Bl ERL" =0

(BraTanT
e = 3T0_GEN

WL —| a3 _ow

“F3_ERL".
MAIN_FLAME — FAIFIRE

“F3_ERL".
T LAGE Bl —|V_IGHFOI

“F3_ERL"
11_PEL me AIFFL K

“F3_ERL".
) T LAGE_L —|AD_IGHEOS

“F3_BEL".
IGH_0FAT =]
5AE_FUHgr1_pm
“F5_ERL".
Bi_OFAT =i “F3_ERL".
IGH_OHLE] TEH (W
“F3_ERL".
B _(FAT —ef LEH_UF “"F3_ERL".
OFEK_VL g1 o

“F3_EEL". "F3_ERL".
Bi_(PAT = GEU_UPAT (51 0PAT

“F3_BR1" "F3_ERL"
B2_OPAT —| EU_OF FROTEC_F | 51_aramm

#EESET —] QUIT 3T_( “F3_ERL".

TIMECEULE1 1T _TIME
“F3_BRL".
EL_TIMEL — TIME_GE EHOL
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Stéalldonsstyrning

Ar programmerad i standardprogrammet i funktionen PROG_BRn_n_n, med funktionsblocket
KVOT .. FB. Detta funktionsblock finns i olika utféranden beroende pa antal briansle- och
luftstélldon.

Funktionen omfattar en uppsattning kurvor for varje stilldon och bransletyp. Kurvorna stills in s&
att onskade stélldonspositioner erhalls for varje lastldge. Stidlldonen &r korsvis forreglade , sa att de
alltid foljer aktuell lastpunkt for sin kurva oberoende av derivata. Blocket ombesdrjer ocksé att
luftstélldonen alltid okar fore brénslestdlldonen respektive minskar efter brénslestdlldonen. Detta
minskar risken for luftunderskott vid lastdndring. Vid trimning kopieras kurvparametrarna over till
det felsiikra programmet via det TUV-godkénda funktionsblocket F ACK_OP,

Blocket kan ocksa korrigera stidlldonens kurvor for O2-kompensering. Maxmal paverkan pa
respektive kurva stélls in av servicepersonal vid intrimning. Signalen for paverkan kommer fran
O2-regulatorn.

Intrimningen skall utforas av kvalificerad personal och medféra CO-fri
forbranning 6ver hela lastomradet. Resultatet av intrimmningen skall
dokumenteras och signeras.

Maximal O2-péverkan skall ej stillas hogre dn 20 %.
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Stéalldonsévervakning
Ar programmerad i failsafe-programmet i funktionerna F KVOT n noch F_STD POS n n.
Overvakningen kontrollerar vidringslige, tindlige och ldge under drift, for samtliga stilldon.

Parametrar som anvénds for att berdkna stélldonens forvdntade positioner kopieras fran
standardprogrammet under trimning. Dérefter kan virdena inte dndras.

For att vadringsvillkoret skall vara uppfyllt, skall lagesdterforingen fran samtliga stdlldon pé
brinnaren vara storre dn, eller inom 2 % frén instéllt vadringslage. Vadringsldget stills in av
servicepersonal vid intrimningen av brannaren och kopieras dver till det felsédkra programmet via
det TUV-godkinda funktionsblocket F ACK_OP.

For att tindvillkoret for respektive bréansle skall vara uppfyllt skall ldgesaterforingen fran samtliga
luftstélldon och aktuellt brénslestdlldon pd brannaren vara mindre &n, eller inom 2 % fran instéllt
tdndlage. Tandlédget stills in av servicepersonal vid intrimningen av brdnnaren och kopieras over till
det felsiikra programmet via det TUV-godkénda funktionsblocket F ACK_OP,

Tandvillkoret for luftstdlldonen ar inkopplat till ingang ”AD IGN_POS”, och for brianslestidlldonen
till ingédng ”V_IGN_POS”, pa det TUV-godkiinda funktionsblocket F GAS_BU.

For att sdkerhetsvillkoret under drift skall vara uppfyllt far lageséaterforingen fran samtliga
luftstélldon och aktuellt brianslestidlldon pd brannaren ej avvika fran berdknad kurva med mer dn
avvikelsetoleransen under mer dn 5 sekunder.

Avvikelsetoleransen berdknas pa instélld maximal O2-péverkan pa varje individuell kurva + 5 %-
enheter av aktuellt kurvldge och med en offset pa 4 %-enheter. Detta innebar att vid en maximal
0O2-paverkan pé t.ex. 5 % och ett stélldonsldge pd 40 % far stélldonsliget avvika fran berdknad
kurva med maximalt 8 % enheter.

Maximal O2-paverkan stélls in av servicepersonal vid intrimningen av brannaren och kopieras dver
till det felsikra programmet via det TUV-godkiinda funktionsblocket F_ ACK_OP. Maximal O2-
paverkan skall ej stdllas hogre dn 20 %.

Intrimningen skall utforas av kvalificerad personal och medféra CO-fri
forbranning 6ver hela lastomrédet.Resultatet av intrimmningen skall
dokumenteras och signeras.

Maximal O2-paverkan skall ej stillas hogre dn 20 %.

Vidringsldgena skall stillas in motsvarande stélldonens ldge vid 75 % last.
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Reglering

Ar programmerad i standardprogrammet och anvinder funktionsblocken PO_CONTR _CONT,
PID PARA FB och BVRAMP. Funktionen déir regulatorerna dr programmerade skall anropas av
OB35 med 100ms cyklisk interupt, for att tidsinstéllningarna skall bli korrekta.

Blocket for regulatorn dr kompletterat med funktioner for parameterstyrning och rampning.

Parameterstyrningen kan kopplas till valfri signal men normalt anvidnds regulatorns utsignal.
Parametrarna interpoleras mellan brytpunkterna for att undvika plotsliga stegsvar. Rampfunktionen
paverkar regleravvikelsen sa att man uppnar en dkta utsignalsramp utan att utsignalsbegrinsa.

Network Z: Title:

Eldsvadstrycksreglaring, birvirdeshantering

"SCALE"
—E
444 — IN
v
ETRYCK. HLM — HI_LIH
RET_VAL| grer
- DE40S
ETRYCK. LLH — LO_LIH OUT | gTEMP_R prm—p—
"p" —{BIPOLAR BN BN
2
"DE_DATA_
LAST"
ETRVCK_
REG.
MAN_AUTO —
"OP_DATA_
BIN'.
BRL_MOT3.
O —f — Eanp_EN
"OP_DATA_
LAST'. SBV —{BV_IN
FTEMP_E — FV_IN
[
ETEVCK.HLM — SERN
[
ETLYCK. LLM — ZER0
"DE_DATA_
LAST". BY_OUT|
RAMPETEG — RAMPSTEG bB40D
EBV_OUT|—¢LOAD_EEV “PID_PARA FE"
"DE_DATA_
LAST" . HYsT —HYET ENO B
"0B_DATA_
LAET".
BTLYCR
REC.
Q_SETPOINT —|C_VALUE
1.000000e+
00z —{C_MAX
0.000000=+ "Qp_DATA_
000 —{C_MIN LAST".
ETRYCK_
2. 0000002~ GATN_OUT |-REG. KP
001 —|GAIN
"OF_DATA_
6. 000000+ LAST"
001 —{TT ETRYCK_
TI_OUT |-pEG. TT
0. 000000e+
000 — 0 0D DATA
LEET".
"OP_DATA_ ETRYCK_
LAST". Tb_OUT |-pEG. TD
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DEd0 4

“Fi_PONTE_CORT"
—|En
110 = 03_TE_HO
0t =] OBT_H0
—| EXETUTE
1 — BARAM
#TEMP | — F_IN
ETE?IK. HLM —{ HIM IR
ETE?IK. LIM —{ LI4 IR
OF_DT2,_
LA3T".
"OP_T&Ta_ ETESTH_
EIN". FEL.
ERL_MOT? . HLM_OUT e HLA_ 0T
o —]
[RITIITE
"OF_T&T3 000 —{LLH_OUT
LiIT".
ETFSTE_ #LOAD_EEY — EXT_IF
EER
BEN_AUTO =) ERAELE
[TTTITENS
000 mf ILOCK_WAL
. —{ TRATKING
[NTTTTTENS
000 —| TRIE_WAL
... m{ OFF 3L
.. {0 ERHD B
... =F
Q.
e I
L
.. —|I_Fauz
ECTERRRL [
| I_IHIT
L]
—{ I_ITaRTV
INTERLOTK
—D EDL.
DIEw AT
... ={LM IEW H TRALK|. .
... =M I HH IE? Hl .
... =T RIT TEV_HEH [
TELOINT —f [ETLE ENO|

Funktion for PO_CONTR_CONT:

Regulator med kontinuerlig utsignal. Detta block bildar en PID-regulator

genom sammanséttning av systemfunktionsblocket SFB41 (CONT _C) och FC19
(PO_CONTR _INTEREF). Det sistnimnda blocket hanterar olika driftmode samt
rangerar ithop nddvéndig data till ett snittstille for ett operatorssystem

(se UDT). Block idr av typen multiinstans-FB.

Driftsatt:

1. HAND - Utsignal sitts av operator.

2. AUTO - Utsignal bildas av PID-funktion

3. INTERN - Borvirde sitts av operator, endast verksamt i AUTO

4. EXTERN - Borvérde sétts av yttre funktion, endast verksamt i AUTO
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Driftséttning

Vid driftséttning aktiveras ett drifttagningsprogram som ger mojlighet att stélla in alla parametrar
och utfora nddvandiga steg i rétt ordning. Programmet foljer nedanstdende sekvens:

Instéllning av grundparametrar

Instéllning av vddringsldgen och provkorning av stdlldon
Instéllning av tdndlagen

Provkorning av tdndbrdnnare (Mojlig endast efter utford vadring)
Instéllning av max effekter ,flodesbergansning och viadringsvolym
Instéllning av kapacitetsregulator

Instéllning av O2-regulator

Instéllning av O2-kurva

Instéllning av O2-trim

Instéllning av CO-regulator

Instéllningar skall utforas av kvalificerad personal
Felaktigt handhavande kan medfora allvarliga risker.

I samband med drifttagning skall samtliga sikerhetsfunktioner provas under
realistiska former. Resultatet av provet skall dokumenteras och signeras.
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